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Przedmiar robot
Nr Podstawa | Opis robot . Jm llogé
[Kosztorys ~ Kosztorys inwestorski ‘
1 IElement ‘Demontaze ) o T o
1.1 KNNR9/501/6 |Oprawy o$wietleniowe zawieszane, przykrecane, demontaz oprawy $wietlowkowej z kioszem |
Wyliczenie iloscirobot: I T i
R 26 | o ___#4000000
- ) RAZEM: 24.000000}s2t 24
1.2 KNNR 9/401/7 tqcznlkt instalacyjne, demontaz laczmka meuszcze!monego podtynkowego lub natynkowego ’ o
Wyliczenie ilogcirobot: _ ' 3 S
81 O -
N o ___ RAZEM: 8.000000 szt 8
1.3 KNNR 9/402/6 'Gniazda instalacyjne wiykowe, demontaz gniazda nieuszczelnionego podtynkowego lub N
‘natynkowego e . o . .
1Wyhczeme ilosci robot: , o _ : , - ! '
2s3 o 9.000000
RAZEM: 9.000000|szt 9
1.4 KNNR'9/202/6 ~ Skrzynki i rozdzielnice skrzynkowe, masa do 20-kg, demontaz T
Wyhczenle ilogci robot: - o o ‘
o 31 o S 6000000,
' RAZEM: 6.000000"szt 6
1.5 KNNR 9/301/3~ Przewody ukiadane pod tynkiem, demontaz przewodu wtynkowego, ptasklego lub kabelkowego i -
|okraglego
Wyhczeme ilosci robot: o _ _ o o S
i '220+240 _ o B o 460.000000
L RAZEM: 460.000000{m 460,
2 Element 'Trasy kablowe
21 KNNR5/1201/5 |Osadzenie w podiozu kolkéw, kotwigcych M-10, stop o o
Wyhczeme ||osc1 robét: ) L e L o :
| , ' 60°2 ‘ _120.000000
, RAZEM: 120.000000'szt ! 120
2.2 'KNNR 5/1104/4 *Elementy konstrukcyjne przykrecanie do gotowego podioza na Scianie, 2-mocowania, uchwyty T
o wsspo T ]
{Wyliczenie flosci robot: e L L ]
I e L e o 60.000000
e o RAZEM: 60.000000iszt 80
2.3 KNRW ‘Montaz korytek typu "U575", przykreceme “do gotowych otworéw, szerokos¢ 100-mm KFL 200x60 ]
508/705/7 L - _ i _
Wylczeni fosci robot: e
- 40+20+10 S 70.000000!
o ) i _ RAZEM:  70.000000'm 70
2.4~ KNR 508/705/9 :Przykrecanie przegrody PGL 60
;analogia - L l
IWyliczenie ilosci robot: e o |
' 40+20+10 N ____70.000000' i
o RAZEM 70.000000m ! 70
25 KNR 508121411 |Przewody kabelkowe ukfadane na gotowych uchwytach bez§rubowych w korytkach i na drabinkach o, T
iz umocowaniem pojedynczo, powloka polwinitowa, lgczny przekrdj zyt do 6:-mm2 Cu, 12-mm2 Al ;
. LgY 1x6 : ]
‘Wyliczenie ilosci robot: o o o . o
o 2*5 _ 10.000000;
L . | _ RAZEM:"___10000000m __| 10
26 KNNR5/1204/1 Montaz koricéwek kablowych, zaciskanie, przekréj zyt do 6-mm2 ’
Wyhczenle ilosci robét: L - N o . !
' 22 N —4.000000 |
__RAZEM: _ 4.000000 szt 4
277 KNNR ~ 7 Wykucie bruzd dia przewodow wiynkowych i rur o $rednicy do 47-mm, bruzdy dla rur RS47, w |
5/1207/16 cegle
‘Wyliczenie ilodci robét: ‘
9*5 45.000000
RAZEM: 45.000000 m 45
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2.8 |KNNR&/113/1  Rury ochronne, z PVC, do Fi 80-mm Arot fi 50 _ ) l !
‘Wyliczenie ilogci robot: TR el ;
20430+40+30 ___1_29@992
L L RAZEM:  120.000000.m L 120.000
3 Element WLZtyl rozdzielnie , ,
31 KNR 508/805/6 'Reczne wykonanie $lepych otworéw i wnek w cegle, objetos¢ do 1.00-dm3 I ' r o
[Wyllczeme ilosci robot: S S T
. Betet+ ) 6.000000° :
RAZEM:_  6.000000}s2t L 6
3.2 ,KNR 508/805/7 f;{eéczge wykonanie $lepych otworew lwnek w cegle, dodatek za kazdy nastepny dm3 powyzej ' ‘ h
11-dm
Wyliczenie iloci robot: B S o - ‘ !
_________ RAZEM 160.000000{szt | 150
3.3 KNR504/101/1 'Montaz rozdzielni w obudowie zamknigtej (szafowsj), prad znamlonowy 400-A, rozdzielnia ZK+ZL (
1 R=0.955 M=1.000 S=1.000 :
‘Wyliczenie ilosci robot: ' _ B ) N ‘
| 1 ‘ o o 1.000000
\ S RAZEM: 1.000000 szt | 1
3.4 KNR504/101/1 :Montaz rozdzielni w obudowie zamknietej (szafowej), prad znamionowy 400-A, rozdzielnia ’ i
i IWG-p.poz !
‘ R=0955 M=1.000 S =1.000 ,
Wyhczenle iloci robot: _ L ) o .
| i o RAZEM: 1.000000 szt ! 1
35 'KNR504/101/1 Montaz rozdzielni w obudowie zamknietej (szafowej), prad znamionowy 400-A, rozdzielnia RG | T
|R=0.955 M=1.000 S =1.000 ’
|Wyl|czeme iloci robot: S o I
| | B , o oowg)
f o o RAZEM: 1.000000!szt 1
36 KNR504/101/1 'Montaz rozdzielni w obudowie zamknigtej (szafowej), prad znamionowy 400-A, rozdzielnia RS0.1 '
R 0 955 M 1 OOO S . 1 000 ..........................
o R B B \
: . L1 B ... ... ____ 1000000, !
! - ' o © " RAZEM: 1.000000jszt | 1
3.7 TKNR 504/101/1 Montaz rozdzielni w obudowie zamknietej (szafowej), prad znamionowy 400-A, rozdzielnia RS0.2 t !
| jR=0886 M=1000 S=1000
IWyllczeme logci robot: L o S . ‘ l
1 L . ____toooo00!
RAZEM: 1.000000 szt . 1
3.8 1KNR '504/101/1 IMontaz rozdzielni w obudowie zamknigte] (szafowsj), prad znamionowy 400-A, rozdzielnia RS0.3 1 i
, 'R=0.955 M=1.000 §=1000 S ‘ i
Wyliczenie ilosci robot: S o |
_____ 1 ‘ ; 1.000000] |
RAZEM: 1.000000iszt 1
39 'KNRB04/101/1 Montaz rozdzielni w obudowie zamknietej (szafowej), prad znamionowy 400-A, rozdzielnia Rkott.
_ R=0955 M=1000 S=1000 o o [
.rWyIiczenie ilosci robét; - T B ]
b 1 . o __1.000000
T o RAZEM: 1.000000;szt L 1
3.10 KNNR 5/716/2 lUk!adar)ue kabli w korytach i kanatach e!ektromsta!acyjnych masa do 1,0- kg/m N2XH 1x35mm2 |
(do RG ;
IWyllczenle ito$ci robot: L ) o ‘
- RAZEM: 2. 000000 m 25
3.11 KNNR 5/203/8 'Przewody kabelkowe wc:agane do rur i w kanaly zamkmete kanaly, przekréj do 50- mm2 N2XH i
_ 5x10 (do RS0.1) _ , | -
Wyliczenie ilosci robot: ) _
' 1+22 22.000000
o RAZEM: 22000000 m 22
3.12 KNNR 5/203/8  Przewody kabelkowe wciagane do rur i w kanaly zamknigte, kanaly, przekroj do 50-mm2 N2XH - -
5x10 (do RS0.2)
‘Wyliczenie ilosci robdt: . ‘
‘ 130 30.000000
' RAZEM: 30.000000 m 30
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3.13 KNNR 5/203/8 Przewody kabelkowe wciggane do rur i w kanaly zamkniete, kanaly, przekréj do 50-mm2 N2XH ; |
[8x10(doRrS03) o
'Wyliczenie ilogci robét: o _ L S ' : ;
: RAZEM: 43.000000'm 43
3.14 KNNR 5/203/8 Przewody kabelkowe wciagane do uriw kanaly zamkniete, kanaly, przekrdj do 50-mm2 N2XH 5x6 ) T
(doRKT) | . . )
Wyhczenle ilogci robot: ] v ‘ o ! :
1733 S . 33.000000. f
- RAZEM: 33.000000im | 33
3.15 'KNR 526/5610/5 |Wprowadzenie kabla do szafy ‘ o ' -
-Wyliczenie ilosci robét: - o . _ o ; |
| 6*2 ‘ ‘ - 12.000000] l
l  RAZEM: 12.000000 szt 12
3.16 'KNNR 5/726/3 IObrobka na sucho kabli na napigcie do 1kV o izolacji i pow{oce z tworzyw sztucznych, kabel C
1-zylowy, do 120-am2CU36 |
tWyhczenle ilosci robot: _ B -
26 10.000000; i
' RAZEM: 10.0000001szt 10
3.47 KNNR 5/1203/5 Podiaczenie przewodéw pod zaciski lub bolce, przewdd pojedynczy do 50-mm2 T
Wyhczeme ilosci robot L ) o :
2*5 ) ) _ o 10.000000
. _RAZEM: 10.000000 szt 10
3.18 KNNR 5/1203/11|Podtgczenie przewodow pod zaciski lub bolce, przewod kabelkowy do16-mm2 o N ' T
Wyliczerie flogcirobot: ... ]
5*2 ‘ S _ 10,000000'
______ e B i RAZEM: 10.000000; szt 10
4 Element ‘lnstalac;a elektryczna - ruraz i okablowanie l
4.1 |KNNR 5/1209/11'Przebijanie otworéw w $cianach lub stropach, w betonie, diugos¢ przebicia do 30-cm, Fi-25:mm ! T
n '
jWyIiczenie“iloéci robot: . o el s 1 !
10*2 - , 20.000000!
RAZEM: 20.000000! otwor 20
42 KNNR5(120711 Wykume bruzd dla przewodéw wtynkowych i rur o §rednicy do 47-mm, bruzdy dla przewodéw ’ B R
jwtynkowych, w cegle o L o
Wyhczente ilosci robot: L S L
200+200+200+180 L o 780.000000!
RAZEM: 780.000000'm 780
43 ‘KNR 508/109/2 |Rury winidurowe karbowane (gietkie) ukladane p/t w gotowych bruzdach, bez zaprawiania bruzd, T
Ipodioze betonowe, rura Fi-23:mm - RKLF 23/18 o o
’Wylxczeme |Ioéc1 robét: » o L o o ;
‘ . .20+30+20+30+10+10 _ o 120.000000
L RAZEM:  120.000000]m 120
4.4 ‘KNNR 5/1208/1 ‘Zaprawrame Toruzd, bruzda szerokosci do 25:mm o S
Wyhczeme ilodcirobot: o ) o o ) o !
; 120+120+180 420.000000;
| _ RAZEM: _ 420.000000im 420
45 KNNRB111/1  TKanaly instalacyjne z PVC, podstawa szerokosci do 60-mm, na betonie, kanat KI 6040.1 i } ]
(4)
Wyliczenie ilosci robét: ‘ v ‘ . ‘
‘ o 7%5 A 35.000000
BAZ}EM ____..35.000000,m l 35
46 'KNNR 5/209/1 Przewody kabelkowe ukiadane w gotowych korytkach i na drabinkach, bez mocowania, przekréj do i
7,5:mm2-HDHp-d 3x2,6 L ] . .
Wyhczeme ilosci robét: ) , ‘ l
120+120+140 380.000000:
RAZEM: 380.000000 m 380
47 'KNNR 5720511 Przewody kabelkowe ukladane p.t w gotowych bruzdach, na podiozu innym niz betonowe, przekrgj 1
) do 7,5-mm2 HDHp-J 3x2,5
‘Wyliczenie ilosci robot: , . o
80+40+20+60+45+65 310.000000
... RAZEM 310000000m _ _ _ 310
48 KNNR5/209/1  Przewody kabelkowe ukladane w gotowych korytkach i na drabinkach, bez mocowania, przekréj do '
7,5-mm2 - HDHp-J 3x1,5
‘Wyliczenie ilosci robdt: » .
154+62+57+65+40+42 420.000000
RAZEM: 420.000000 m 420
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4.9 'KNNR5/205/1 Przewody kabelkowe ukiadane p.t. w gotowych bruzdach, na podtozu innym niz betonowe, przekréj F
ido 7.5-mm2 HDHp-J 3x1,5 B o ce '
Wyliczenie flosci robst: . B ) ‘
60+40+20+20+40+60+40 o 280.000000 |
- RAZEM 280.000000'm 280
4.10 -KNNR 5/209/1 ~ Przewody kabelkowe ukiadane w gotowych korytkach i na drabinkach, bez mocowania, przekrjdo | T
i7.6-mm2 - HDHp-J 4x1,5 B - o - ‘
Wyllczeme ilosci robot: N R L _ e o ‘ \ '
| ‘ 20+40+20+60 _ N , ~ " 140.000000' ‘
AAAAAAAAAAA RAZEM: 140. OOQQOO‘m 140
4.11 KNNR5/205/1  Przewody kabelkowe ukladane p.t. w gotowych bruzdach, na podlozu innym niz betonowe, przekrdj T
ido 7,5:-mm2 HDHp-J 4x1,5 ) ) :
Wyhczeme ilosci robot: ‘ - ) o | |
] _ | 30+20+20+20+20 - ~_110.000000,
RAZEM: 10, 000000‘ 110
412 {KNNR 6/205/1 1Przewody kabelkowe ukladane p.t. w gotowych bruzdach, na podiozu innym niz betonowe, przekrOJ
Ido 7.5:mm2 HDGS 2x1,5 , , |
Wyhczen!e ilosci robot o S ' i _ . o
iR - soomor |
) ) N o B ‘RAZEM: ~36.000000'm 36
4.13 KNNR 5/1301/1  Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego nn, obwod 1-fazowy o i
[Wyliczenie ilosci robot: ] L ‘
‘ S K , - o 36.000000
[ RAZEM: 36.000000|pomiar 36
444 ’KNNR 5/1301/2 'Sprawdzenie i pomiar obwodu elekirycznego nn, obwod 3-fazowy T T ‘ T
Wyhczeme ilosci robot , o o ) » L ) o
s e L _ soto00o)
, _RAZEM: 6000000 pomier | 6
5 ‘Element Przygotowame pod!oza i montaz osprzetu eje_l(tr_mg§@§cyjnego _
5.1 *KNNR 5/301/11 IPrzygotowanie podioza pod osprzet mstalacyjny, $lepe otwory pod mocowanie na zaprawne :
cementowej lub gipsowej, w cegle ) L R L |
\Wyliczenie ilosci robot: o B o L L |
o 2042045 e 45000000, |
o _ RAZEM 45.000000'szt 45
5.2 MRNNR_E:'/‘I'&_O—?.'/1 [Puszki mstalacyjne podtynkowe, Fi- 60, pOJedyncze '
.Wyllczeme ilosci robot: v o ) o o o
e oMo ___§§._(_>999_99‘
i o RAZEM _ 35.000000{szt 35
5.3 'KNNR5/302/6 Puszki mstalacyjne podtynkowe Fi-80, 4-otworowe, z zaciskami skretnymi
(2) !
|Wyllczeme ilosci robot: o » o o L )
o Css . . 10.000000
n : N o o RAZEM: 10.000000!szt 10
5.4 KNR 508/303/2 'Montaz na gotowym podiozu puszek z tworzywa sztucznego z wymiennymi wylotami z ’ !
i _podigczeniem, puszki 75x75 mocowane bezsrubowo, 4 wyloty, przewody do 2.5:-mm2 ! i
Wyhczeme ilosci robét: ] L B o '
B 18+1045+5 AU L 33.000000
P e RAZEM: 33.000000iszt 33
5.5 KNNR5/308/2 !Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, pt, 2-biegunowe 10A 2,5-mm2 przelotowe
» ~ podwajne DGZ2MZ.01/11 ‘ ) - ) |
‘Wyliczenie ilosci robot: . : ]
' 4+2+3 B ‘ N 9.000000 :
e .. RAZEM:_ 0000000zt | 9
56 KNNR 5/308/2 Gmazda |nstalacy1ne wtyczkowe ze styklem ochronnym pt, 2- blegunowe 10A 2,5-mm2 przelotowe
podwome DGZ1Z.01/11 _
Wyliczenie ilosci robst: - , _ !
' 2*1 2.000000
RAZEM:  ~ 2000000szt 2
57 KNNR5/308/2 Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, pt, 2-biegunowe 10A 2,6-mm2 przelotowe
pojedyncze IP44 DGZ1BUZ.01/11
‘Wyliczenie itosci robot; . o . .
' 1+1 2.000000
RAZEM: 2.000000 szt 2
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5.8 KNNR 5/306/2 taczmk pt 10A, 250V 1-biegunowy DW1.01/11 . .
n
Wyliczenie ilosci robot: S T ‘ I t
Lo 2+1 A 3.000000! '
C - - _ RAZEM: 3.000000 szt 3
5.9 KNNR5/306/3 tacznik ptw puszce instalacyjnej - schodowy DW6.01/11 S T
Wyliczenie iloscirobot: |
L e T so0d600
RAZEM:_ __ 8.000000/szt | 8
5.10 AL 1/402/1 (1) Montaz recznych ostrzegaczy pozaru, rgczny ostrzegacz p pozaru, przycisk typu konwencjonalnego | -
Wyhczeme ilogci robot: ) f
1 o 1.000000° f
- RAZEM: ~ 1.000000|szt 1
6  |Element |Montaz opraw osw1etlemowych i akcesorii
6.1 KNNR 5/1201/1 [Osadzenie w podiozu kolkow, plastykowych rozporowych, sciana lub strop
Wyhczeme ilo$ci robot: ) b
Q+0+42+1+1143+6+1+2+1 ‘ ) 45.000000 |
e RAZEM: _ 45.000000iszt 45
6.2 IKNNR 5/502/4 :Oprawy oswietleniowe przykrecane oprawa LED 40W NIT
Wyliczenie ilosci robét: ‘
445 9.000000 |
______ - o o RAZEM: /9.000000 kpl 9
6.3 KNNRS5/502/4 Oprawy oswietleniowe przykrecane oprawa LED 36W NIT -
‘Wyliczenie ilosci robot: o _
ol T 000600
- RAZEM:” 9.000000 kp! 9
6.4 |KNNR5/502/4 |Oprawy o$wietleniowe przykrecane oprawa Plafon LED ST
Wyllczeme ilosci robot: o
..... 2+1+1 . —-———____4.000000
_____ __RAZEM:™  4.000000!kpl 4
6.5 |KNNR5/502/4 Oprawy oswretlemowe pr;y)g(gcane czujnik ruchu ______
IWyhczeme ilosci robot e
1 ) 1.000000 i
| . RAZEM: _ 1000000%kpl 1
6.6 KNNR5/502/4 [Oprawy o$wietleniowe przykrecane oprawa awanyjna LN16s o )
Wyllczeme ilosci robot: o o
243434241 11.000000
‘ S RAZEM:  11.000000kpl ' 11
6.7 TKNNR 5/502/4 Oprawy oswmtlemowe przykrecane oprawa awaryjna LN17s o o
{Wyllczeme flogci robot: o , :
' o ' . RAZEM: 3.000000 kpl 3
6.8 KNNR5/502/4 |Oprawy oswietleniowe przykrecane oprawa ewakuacyjna Y5 -
Wyhczeme ilosci robot: !
142+2+41+1 o _ 7.000000 !
P o - RAZEM: ~ 7.000000 kpl 7
6.9 kaN_R 5/502/4 ‘Oprawy oswietleniowe przykrecane oprawa awaryjna SX20+T ‘
‘Wyliczenie ilosci robot: o o
| 1 ___1000000;
RAZEM: ___ 1.000000 kpl 1
610 KNNRW ~ Pomiar natezenia o$wietlenia wnetrz, na wyznaczonych punktach pomiarowych plaszczyzny T
9/1201/2 ‘roboczej - pomiar pierwszy ‘
Wyhczeme |Iosc:| robét o . i )
40+40415 95.000000 ’
IR e _RAZEM: ~  95.000000 punkt =~ 95
7 ment " Prace towalzyszqce o N i
7.1 'Kalkulacja  Modernizacja istniejace] instalacji SSWIN D
Jindywidualna
Wyliczenie ilosci robét:
' 1 1000000
e RAZEM:  1.000000 kp! 1
7.2 Kalkulacja ~ Modernizacja istniejace] instalacji CCTV T
indywiduaina
Whyliczenie ilo$ci robot: )
' 1 , 1.000000
RAZEM: 1.000000 kpi 1
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